3D-Erfassung und Uberwachung von UnterwassergroBstrukturen -
Deeplnspect (Interne Vorlaufforschung der FhG: WISA)

Problem

e Offshore-Anlagen, Staudamme und andere Unterwasserstrukturen
werden derzeit hauptsachlich visuell bzw. manuell durch den
Einsatz von Tauchern Uberprift.

 Fir geometrische Uberwachung und Verformungsanalysen, wie sie
im Uberwasserbereich Stand der Technik sind, sind die vorhandenen
Sensoren auf Sonarbasis wegen der unzureichenden Genauigkeit,
Auflosung, Geschwindigkeit und Datenqualitat nicht ausreichend.

Losung

e Entwicklung von laserbasierten Scansystemen fur den
Unterwasserbereich

e Kombination von Sensor und Auswerteeinheit zu einem
automatisierten Inspektionssystem

e Anforderungsspezifische Automatisierung der Datenauswertung

Nutzen

e Zuverlassige und prazise Datenerfassung fir UnterwassergroB3strukturen

e Moglichkeit der regelméaBigen objektiven Prifung und Uberwachung im
Offshorebereich

e Reduzierung des Aufwandes sowie der Kosten flr
Unterwasserinspektionen
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