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Problem

e Durch unzureichende manuelle
Bedienerflihrung bei Spritzrobotern geht ein
hoher Prozentsatz des angespritzten Betons
als sogenannter Ruckprall verloren.

L6sung

e Sensorunterstltzte, rechnergesteuerte
Bedienerfiihrung, so dass die Spritzdlse immer
senkrecht zu der beschichteten Oberflache in
einem vorgegebenen Abstand gefahren wird.

Nutzen

e Durch Reduzierung des Riickpralls deutlich
geringerer Materialaufwand.
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