
Universität Rostock
Fakultät für Maschinenbau und Schiffstechnik
Lehrstuhl Fertigungstechnik

3D Laserscanner MINOLTA Vl9i

Messprinzip (Triangulation)
Messen und Soll/Ist-Vergleich 
komplexer Strukturen

Automatische Programmierung 
von Schweißrobotern auf Basis 
von 3D-Scans

Roboter-
schweiß-
portal

3D-Scan mit erkannten 
Schweißnähten (grün)




